




































































































































0 16 7 44%
1 59 10 17%
2 32 3 9%
3 12 2 17%





















































































































Instant Uncertainty Finite Uncertainty
Standard 
Tuning 10% Typically none
Improved 
Tuning 10%
.075 N cross-track, duration of 1.5 hours
.015 N along-track, duration of 1 hour
Ensure Mission Success
Conclusions and Recommendations
• For successful post‐maneuver TDRS support, a number of real‐time 
strategies should be implemented.  
– The tracking of Users during post‐maneuver OD period should be monitored closely.
– Comparisons between the two main OD systems used in the FDF should be 
appropriately small.  
– Plots generated using ODTK (Residual Ratio, Position Uncertainty, and Velocity 
Uncertainty) can be used to monitor real‐time performance
– Regularly correlating post‐maneuver OD performance with applied finite and 
impulsive uncertainty can prevent failures in the future.
• A direct correlation was not identified between maneuver mis‐modeling 
and post‐maneuver accuracy.  
– Improving maneuver knowledge is often suggested as a way to improve OD accuracy, 
but filter tuning plays a much more powerful role in the OD process.  
• Additional analysis can be performed
– One particular area of interest is the estimation of biases in the ODTK filter: position 
and velocity uncertainty from tracking data might be aliasing into changes in the 
measurement biases.  By investigating the bias estimation before, during, and after 
maneuvers, this theory could be evaluated.
Ensure Mission Success
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